Prof. Dr. Alfred Toth
Die thematischen Realitaten der trajektischen Dualsysteme

1. Die durch die den Zeichenklassen dualen Realitiatsthematiken thematisier-
ten strukturellen oder entitatischen Realititen spielen in der Semiotik seit
Bense (1976) eine zentrale Rolle. Im semiotischen 10er-System thematisie-
ren bekanntlich bis auf die Eigenrealitat, die triadisch thematisiert, neun
Realitatsthematiken dyadisch. In der auf trajektischen Dyaden aufgebauten
Semiotik (vgl. zuletzt Toth 2025a) sind, wie die Dyaden und ihre Konversen,
auch die Realitaten ausnahmslos dyadisch. Das gilt sogar fiir die selbsttrajek-
tischen (vgl. Toth 2025b).

2. Die 81 trajektischen thematischen Realitaten
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